
Система управления стабилизацией 
 
1. ESP — Электронная система динамической стабилизации (Electronic 
Stability Program) 
Что это: система, которая помогает сохранить курс автомобиля в критических ситуа-
циях (внезапный занос, недостаточная/избыточная поворачиваемость). 
Как работает: отслеживает скорость колес, угол поворота руля и поперечное ускоре-
ние. Если обнаруживает, что автомобиль не следует направлению руля, автоматиче-
ски притормаживает нужные колёса и при необходимости снижает мощность двига-
теля, чтобы вернуть машину на траекторию. 
Когда активируется: резкое уклонение, скользкая дорога, резкий манёвр на высокой 
скорости. 
 
2. TCS — Тяговая система контроля пробуксовки (Traction Control System) 
Что это: система, которая предотвращает пробуксовку ведущих колёс при старте или 
ускорении на скользкой поверхности. 
Как работает: определяет проскальзывание колеса и снижает крутящий момент (пу-
тём притормаживания колеса и/или уменьшения топлива), чтобы восстановить сцеп-
ление. 
Когда активируется: при резком ускорении на льду, мокром асфальте, гравии или 
при старте в горку. 
 
3. EBD — Электронное распределение тормозных усилий (Electronic 
Brakeforce Distribution) 
Что это: функция, которая распределяет тормозное усилие между осями (и иногда 
между колёсами) в зависимости от нагрузки и сцепления. 
Как работает: автоматически увеличивает или уменьшает тормозное усилие на пе-
редней/задней осях для сокращения тормозного пути и сохранения устойчивости 
(работает в связке с ABS). 
Когда активируется: при торможении, особенно в ситуациях с различной нагрузкой 
на осях (загрузка багажника, пассажиры), на скользкой дороге или при экстренном 
торможении. 
 
4. VSM — Система управления устойчивостью автомобиля (Vehicle Stability 
Management) 
Что это: надстройка, объединяющая работу ESP, TCS и управления рулём (в некото-
рых моделях) для более согласованного управления. 
Как работает: координирует тормозные воздействия, управление двигателем и при 
необходимости ассистирование рулевого управления, чтобы обеспечить стабиль-
ность при манёврах и торможении (особенно на неровной/скользкой дороге). 
Когда активируется: аналогично ESP/TCS — при сложных манёврах, экстренном тор-
можении, потере сцепления. 
 
Как эти системы взаимодействуют 
ESP — «верховный» контролёр устойчивости, использует данные от TCS и EBD. 
TCS следит за сцеплением при разгоне и сообщает ESP. 
EBD управляет распределением тормозов, работая вместе с ABS; ESP использует тор-
мозные воздействия от EBD для коррекции курса. 
VSM — координатор, который объединяет все эти функции для более плавного и 
предсказуемого вмешательства. 
 


